Prufung und Simulation von Bauteilschwei-
Rungen mit anschlieBendem Flammrichten
in der GroRBprufanlage (GAPSI 16)

Die GAPSI 16 ist eine servohydraulisch geregelte 4-Saulenpriifmaschine. Sie dient
zur wirklichkeitsnahen Simulation von komplexen Verhaltnissen an Bauteilen und
bauteilrelevanten Proben unter direkter Einbeziehung von SchweiBprozessen

Zielstellungen

Folgende Aufgaben sollen durch die GroBversuche in GAPSI 16 gelost werden

1.Klarung des Einflusses definiert einzustellender Schrumpfungsbehinderungen auf die zeit-
liche und 6rtliche Ausbildung von Schweilleigenspannungen bzw. Eigenspannungen:
- wahrend des Schweillens der Lagen und nach AbschluR des gesamten Schweillprozesses
- nach dem Flammrichten in Abhangigkeit von der Flammrichttemperatur und den angewen-
deten Warmefiguren

2.Klarung des Zusammenhanges von schweilbedingten bzw. flammrichtbedingten Forméande-
rungen des Bauteils und dem sich ausbildenden Eigenspannungszustandes nach Abkuihlung
des Bauteils auf Raumtemperatur. Dabei Messung der raumlichen Formanderungen bei
vollstandig nachgiebiger Verhaltensweise der Priifanlage. Dabei Messen des zurlickbleiben-
den Eigenspannungszustandes nach dem Ausbau des Prifkorpers aus der GAPSI 16 und
Vergleich mit den Versuchsergebnissen bei Schrumpfbehinderung

Leistungsdaten des
Prifsystems

Maximale Prufkraft:

16 MN Zug oder Druck (1600 t)
Gesamthub: 200 mm
Querhauptdurchmesser: 3300 mm
Séaulenabstand: 1760 mm

Mittlere Prifraumlange: 2400 mm
Max. Schwenkwinkel je Querhaupt: + 1,5°
Drehbarkeit unter Last: 270°
Maximaler Olstrom: 415 I/min.
Sollwertvorgabe:

Wege, Kréfte, Dehnungen

MeRwertverarbeitung Gesamtansicht der GAPSI 16 mit eingeschweilter GroR-

probe und externer Einrichtung zur Dehnungsmessung
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Anordnung der Bauteilprobe in der GAPSI 16 Applizieren von DehnmeRstreifen und Thermoelementen

auf einer GroRprobe in der GAPSI 16

Verbindungsschweien von zwei ebenen Blechen aus
héherfestem Feinkornbaustahl TStE 690 V unter starrer
Einspannung in der GAPSI 16
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Bestimmung von Dehnungs- und
Schrumpfungsvorgéngen beim thermischen Richten
(Flammrichten)

Konstruktiver Aufbau der GroRanlage zur Priifung und
Simulation von BauteilschweilRungen

Die GroRanlage zur Priifung und Simulation von Bau-

teilschweiBungen eignet sich sowohl zum Aufbringen

als auch zum Messen von Kréaften und Momenten:

1. GAPSI 16 als Prifsystem: Aufbringen von Kraften
und Momenten auf vorhandene Proben

2. GAPSI 16 als MeRsystem: Messen der Probenreak-
tionen, z. B. wahrend des Schweiltens

Ein fundamentaler Vorteil der GAPSI 16 gegeniiber

konventionellen Universalpriifmaschinen ist das

Erfassen von Momenten durch die unabhangigen

8 Hydraulikzylinder in den Priftischen:

A Messen oder Aufbringen von Zug- oder Druckkraft B. Messen oder Aufbringen von Momenten

Prinzipien des Messens und Aufbringens von Kraften
und Momenten in der GAPSI 16

Aussehnitt A (Ansehluf an Vorrichung)

Norrichtung, “ Blech

MeRstellenanordnung auf einer Blechprobe aus
TStE 690 V
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Reaktionsspannungen beim Flammrichten und nachfol-
gendem Abkuhlen einer geschweiten GroRprobe aus
TStE 690 V
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